
ŁÓDKA ZANĘTOWA BAITBOAT.PL TRIMARAN LI-ION 70AH Z 
GPS AP

Łódka zanętowa do wywózki zanęty oraz zestawów – model TRIMARAN Baitboat.pl z GPS z autopilotem 
. Kadłub łódki został zaprojektowany komputerowo przy użyciu programu typu CAD następnie jako forma 
wykonany został całkowicie w technologii CNC. Kadłub wykonany jest z wytrzymałego tworzywa ABS 5mm w 
technologii formowania podciśnieniowego. Zastosowanie tworzywa ABS do produkcji kadłuba pozwala na 
zwiększenie jego wytrzymałości co daje nam mniejsze ryzyko jego uszkodzenia. W procesie projektowania 
kadłuba udział brali inżynierowie , którzy na co dzień zajmują się projektowaniem statków i jachtów. Pozwoliło 
to uzyskać kadłub o dobrych właściwościach hydrodynamicznych. Zastosowane napędy w osłonach ze stali 
nierdzewnej (oparte na łożyskach nierdzewnych EZO, spiekanych tulejach ślizgowych z brązu, simmeringu 
uszczelniającego, całkowicie bezobsłgowe bez konieczności dokładania smaru !!)  pozwalają na szybkie 
przemieszczanie się jednostki, precyzyjne manewrowanie. Dzięki konstrukcji kadłuba w formie trimaranu oraz 
obniżonemu środkowi ciężkości łódź uzyskała bardzo dobrą stabilność na wodzie. Podzespoły wykorzystane 
do budowy łodzi to wysokiej jakości elementy renomowanych producentów z dziedziny modelarstwa. Do 
sterowania łódką zastosowaliśmy radionadajnik SANWA działający w paśmie 2,4 Ghz. Pozwala to na znaczne 
zwiększenie zasięgu łódki oraz niweluje praktycznie do zera jakiekolwiek zakłócenia, które mogły by być 
przyczyną utraty kontroli nad łódką.

Zastosowanie powyższych rozwiązań gwarantuje długi czas bezawaryjnej pracy i nie zawodność w trudnych warunkach 
nad wodą.

Łódka zdalnie sterowana pozwala na wywózkę nawet 4 - 5 kg zanęty jednorazowo ! Łódka posiada dwie 
oddzielne komory zanętowe z klapami ze stali nierdzewnej ,które można domykać bez użycia radia RC!

Bezprzewodowy system GPS z autopilotem – urządzenie przydatne do nawigacji zdalnie sterowaną łódką na 

odległość. Jest to nic innego jak system nawigacji satelitarnej dzięki któremu można zapisać nawet do 500 

miejsc nadając przy tym każdemu miejscu inną nazwę. System ten jest szczególnie przydatny w nocy lub 

zamglonych porach dnia. Po oznaczeniu łowiska (wirtualny marker) wystarczy sterować łódką zanętową 

spoglądając tylko na monitor GPS-u który nakieruje nas dokładnie na oznaczone wcześniej miejsce , do 

którego wcześniej wywoziliśmy zestawy lub nęciliśmy. Nie ma konieczności śledzenia łódki na wodzie. 

Bezprzewodowy GPS z auto pilotem pozwala na całkowite sterowanie łódką zanętową w oparciu o 

współrzędne GPS. Wystarczy włączyć autopilota a łódka zanętowa sama dopłynie do wyznaczonego punktu , 

otworzy komory zanętowe a następnie powróci do brzegu ! Dodatkowo można wyznaczać trasy (do 40 

punktów trasy) bezpośrednio na podstawie map google (także mapy satelitarne). Przy ograniczonej 

widoczności jest to wręcz nie zastąpione urządzenie. Dokładność modułu wynosi od 100 cm do 1,5m. W 95% 

przypadków jest to około 1 m dokładności. Zestaw składa się z dwóch elementów – odbiornika, który 

pozostaje z nami na brzegu i wyświetla nam kierunek oraz moment napłynięcia na oznaczone łowisko oraz 

nadajnika, który jest umieszczony w łódce zdalnie sterowanej. Menu urządzenia w języku Polskim !


